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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacj@hniezna wykonania i odbioru robét budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inw@ghego p.t.. ,Termomodernizacja budynku Szkoty
Podstawowej w Mastowicach, 98-300 Wiglwdz. nr ewid. 819/2"

Zakres opracowania jest zgodny z Rozpdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szp@ewego zakresu
i formy dokumentacji projektowej , specyfikacji techniegzn wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno —zytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikaci opracowano w oparciu o:

- umowg zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestyciji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robét opmeane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz Bigos z Wienia
w 03/2013 r.

- katalog pt. Wspdlny Stownik Zamowiie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie szczego6towego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczmggkonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno -aytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072, zqmejszymi zmianami)

0.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zamOwienia nadana przez Inwestora.

Szkota Podstawowa jako Inwestor projektowanego zami@zemudowlanego nadala naptijaca nazwe:
Termomodernizacja budynku Szkoty Podstawowej wiMgisach, 98-300 Wielfy, dz. nr ewid. 819/2

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadprace termomodernizacyjne budynku szkoty o gaghcym zakresie
rzeczowym:

- docieplenigician styropianem i pokrycie tynkiem akrylowym i ky@m zywicznym(cokot)
- przelazenie instalacji odgromowej pionowej i poziomej
- wymiana rynien i rur spustowych

- wymiana drzwi 1 szt.

- izolacjascian ponkej terenu

- wymiana parapetow zewtnznych

- wymiana opaski wokot budynku

- okladzina schodéw zewtrznych

- wymiana tarasu

- malowanie krat

- docieplenie dachu

- czsciowa likwidacja studzienek

- roboty rozbiorkowe

- motaz nawiewnikéw higrosterowanych okiennych
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1.2. Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) wykonanie niej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :

- skutecznéci instalacji odgromowej

Roboty tymczasowe obejmuj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalezy do obowizku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zaplecza biurowocjapego na okres budowy — nale do obowazkow
Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotygze lokalizacji inwestycji.

Prace termomodernizacyjne dotydmidynku Szkoty Podstawowej w Mastowicach, gminahi.
1.4.2. Organizacja robdt budowlanych gyinieryjnych.

Wykonawca robét przed realizacyvinien opracowa

- plan BIOZ
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CZESC OGOLNA

0.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspolne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych olgitych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem og6lnej STasvymagania wspélne dotygze wykonania i odbioru robét termomodernizacyjnych budynk
Szkoty Podstawowej w Mastowicach, gmina Wielu
1.2. Podstawa opracowania
Ogodlm specyfikag} technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okredlenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowzujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestaghigdectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniahiodi rob6t budowlano— mortawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspolne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w &atdub w takich fragmentach, ktérea sniezkedne do
realizacji zadania zgodnie z przfjm programem realizaciji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednymesgglarzu :
e dokumentagj projektova,
1.4.2.0bowizki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobaany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi petodpowiedzialné¢ za utrzymanie placu budowy w zadawatajm stanie i porzdku od
momentu przyjcia do czasu odbioru kmowego. W miag postpu robét plac budowy i jego otoczenie powinnocby
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigghego sprau i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigstzeo robot.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiergie podstawowe informacje o budowie. J¢énformaciji i lokalizacy tablic
Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
e uzgadnia z Inwestorem zabezpieczenie robot w okresie iawéndowy. Instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak : ogrodzenia
1.4.2.4. Wykonawca przestrzégdedzie zasad ochronyrodowiska na placu budowy i poza jego cbem. W
szczegOlnéci Wykonawca powinien poaf odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :
» zanieczyszczenieniciekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiaiabitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuwydo
1.4.2.5.Wykonawca ponosi petmdpowiedzialné za opiek nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materialami oraz zgromadzonym na placu budowy &prm w okresie od przyria placu budowy do odbioru keowego
robot.
1.4.2.6. Wykonawca zobowiany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenieasngici publicznej lub
prywatnej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykoageevinien zapewiizatrudnionemu na budowie personelowi
odpowiednie uradzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszcda pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uiyte do wykonania rob6t materiaty powinny posidd&rajowa deklaracg zgodndci z Polsk Normg
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobow skilada takleklaragg na swaoj odpowiedzialnéc.
Wykonawca jest zobowrany do sktadowania i przechowywania materiatow w spos@lewaiacy ich wiasciwa jakosé i
przydatndé¢ do robot.
Materialy powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem \ggmobezpieczestwa i z
mozliwoscia pobrania reprezentatywnych probek. Szczegdlne zasadwighga dla sktadowania i przechowywania
materiatéw budowlanych.
Materialy ktorych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodgpkwosé pod wzgkdem jakdci, powinny
by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatévenaprzerwa.
3.0. SPRET | MASZYNY
Dob6r spretu i maszyn do wykonania rob6t przewidzianych w kontrak@eimien gwarantow@jakos¢ robot okrelona
w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technyeh i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczeglla uwag; nalezy zwrdcic na dobor srodkoéw transportu do przewozérodkéw chemicznych, paliw,
styropianuSrodki transportu powinny posiaélavyposaenie specjalne w zairosci od rodzaju przewimnego tadunku.
4.2. Ograniczenia obcjzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowasig do obowazujacych ograniczé obcizen osi pojazdéw podczas transportu
materiatéw po drogach publicznych poza granicamcplbudowy a tale w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olate kontraktem powinny lfyzgodne z obowizujacymi PN, dokumentagjprojektovs, wymaganiami
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technicznymi i ST dla poszczeg6lnych rodzajéw rolegszczegdlnionych w projektach wykonawczych regaimiarach
robét. Wykonawca ponosi petodpowiedzialnéé za jak@é wykonania wszystkich elementéw i rodzajow robot
wchodzcych w sktad zadania budowlanego. Wykonanialkgo rodzaju robét powinno &pdnotowane w dzienniku
budowy, ewentualnie w protokole odbioru, wkalmentach badai pomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobewany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastpujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
« certyfikatdw i aprobat technicznych wbudowangtémentoéw budowlanych,
« protokotow odbioru robot.
Pomiary i wyniki badéd musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane pl&gkonawe i
Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pi@iz Inwestora z ponumerowanymi stronami,zgicy do notowania
wydarze zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zadania blelmego, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania poleteinnej korespondencji technicznej pagizy Inwestorem , Wykonawd Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny kydokonywane na bigco i chronologicznie w odniesieniu do wygptijacych na
budowie przypadkéw wymaggaiych odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien &éyaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej zapisu z podaniem
imienia i nazwiska stanowiska showego oraz nazwy instytucji, kipreprezentuje.
Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowysitgyuje rownie :
e przedstawicielom pstwowego nadzoru budowlanego,
e o0sobom wchodrym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezmestwa wykonywania
robét budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy natelo obowizkéw Kierownika Budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogdlne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robot ocazgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robot.
6.1.1.Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jaka materialtow midzy innymi naley :
+ wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materigdpowiedniej jakéci,
» przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowyavamateriatow ktére zagwarantugachowanie
ich jakasci i przydatndéci do planowanych robot,
» okreSlenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiedkbi czestotliwosci), aby mogta by zapewniona
rytmicznaé robot,
« prowadzenie systematycznej kontroli jé&iootrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na skltadowiskach przed rozporn robdt takiej iléci materiatéw, ktéra pozwoli
zrealizowd je w sposob plynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materialy powinny by zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specsfilh techniczn.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawdbada zostam uznane przez Inwestora za niewiarygodne, tazenon
zazadat powtodrzenia bada Jezeli wyniki si¢ potwierdz i spetna wymagania PN to koszty tych badl@onosi Inwestor.
W przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar robét wykonano wg zasad podanycledpowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie edji zanikag lub ulegag zakryciu
8.1.2. Odbidr cgiciowy.
Jest to ocena ik i jakosci wykonanych robdt, stanowgych zakaczony odebny element konstrukcyjny , budowlany itp.
wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ikei i jakosci catasci wykonanych rob6t, wchodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z dokonaniem
koncowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej fgkaelementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz pracazemych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréwsowych i odbioru kdcowego nagpujace dokumenty :
e dokumentagj projektovy i ST,
e dziennik budowy
« certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemerkonstrukcyjnych i budowlanych
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e dokumentagj powykonawca,

8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych robét z dokumentacprojektows sa badania i pomiary
wykonywane zarbwno w czasie realizacji jak i poataizeniu rob6t oraz ogfiziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawdo odbioru g ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokangwrzez laboratorium,
zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane poraisg odbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5. Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. sfakoilos¢ zakaczonych robét komisja
stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja sprawdzalng& wykonania rob6t z dokumentagprojektove i ST.
8.6. Jezeli komisja stwierdza,ze jaka¢ wykonanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej w dohtemg
projektowej i ST z uwzgidnieniem tolerancji lecz nie ma giszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje
potracen jak na wady trwale.
8.7. Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projekto ST, to wyhcza
te roboty z odbioru.
9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.
1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa ad15.12.1994 r w sprawie dziennika

budowy oraz tablicy informacyjnej.
2) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow dekhapia zgodnéci wyrobow budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlaipn U. nr 198,poz. 2041).
3) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |  ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.

01. ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST wymagania dotycxe wykonania i odbioru rusztoda
budowlanych prz§ciennych z rur stalowych. Rusztowania te przeznaczone do wykonania robot blacharskich i
dociepleniowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngéczokumentacji technicznej przy realizacji i odbiorze robét
wymienionych w p. 1.1

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe , plyty pomostowe znormalizowane¢zshia stalowe pionowe i poziome, daszki ochronne ,
odbojnice , drabiny , usdlzenia piorunochronne, podktady pod stojakkphaienia.

3.0. SPRZAT.

Ztacza wzdhine , klucze dosrub.

4.0. TRANSPORT.

Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadana przygotowanym podin prostopadle daciany budowli, dopasowaich uktad do
siatki konstrukcyjnej ,cizkiej” dla ktérej rozstaw stojakdéw wynosi 2,0 m w kierunku pachym i 1,35 mw
kierunku poprzecznym. Wysoké kazdej kondygnacji rusztowania winna wynési2,0 m wyjtkowo 1,80 m.
Stezenia poziome nalgy rozmieszcz& na calej dlugéci rusztowania w spos6b zapewnigy hieprzesuwné
weztdw. Pierwsze stenie poziome zaklada esipod pierwsz kondygnacg nad podigem , naleéy je montowa
bezpdrednio do stojakow rusztowania. Zegirzne stojaki rusztowa nalezy taczy¢ stezeniami pionowymi na calej
wysokaici rusztowania. Liczba sten pionowych nie meée byt mniejsza od 2 na kalej kondygnacji rusztowania
a odlegié¢ migdzy polami sfzen nie mae by wigksza nk 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna bykotwiona do $ciany budynku w sposob zapewniey stateczn& i sztywnai¢
konstrukcji. Wielkd¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwe nie maze by mniejsza ni 2,50 kN. Zakotwienia nafgy umieszcza symetrycznie na catej powierzchni
rusztowania , przy czym odlegid miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna przekraéz§,0 m,a w pionie
na wysokdci wienca. Dopuszczalne odchyitki wymiarowe zmontowanego rusatiav nie powinny przekracza
wielkosci podanych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbiorbdt budowlano-montawych”, Wyd.
Arkady W-wa 1989 r. Pomosty robocze powinnyedmszeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale natg uktad& szczelnie , aby unienitiwi¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw na
nizsze pomosty. Kada konstrukcja winna mée utozone co najmniej dwa pomosty tj. pomost roboczy i pomost
zabezpieczafy. Konstrukcja rusztowania powinna dyuziemiona w sposob podany w PN na wykonywanie
urzadzeh odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrolg jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynrigi pracownik techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxgipisow w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza. Ogélne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe =z rur stalbw, zhcza. Ogdlne wymagania, badania i
eksploatacja.

02. INSTALACJA ODGROMOWA
1.1 Wsep.
1.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t zazanych z wymiaa
przewodow instalacji odgromowe;j.

1.1.2 Zakres rob6t obgtych specyfikacp techniczm

Zakres robot swoim zakresem obejmuje wyraipreewodéw instalacji odgromowej zepa fi 8mm w cagu pionowym
Roboty obejm nasgpujace czynnéci :

- demonta przewodow instalacji odgromowej gaianach i dachu
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- demonta wspornikéw

- monta rur karbowanych na uchwytach é@anie przy dociepleniécian

- weciagniecie do rur przewodéw instalacji odgromowej

- zamontowanie skrzynekadlz instalacji odgromowej

- mont& instalacji odgromowej na dachu

- wykonanie nhowego otoku

- pomiary instalacji odgromowej

1.1.3 Materialy.

- pret fi 8mm, rury karbowane, uchwyty,ardza uniwersalne, #¢za kontrolne, skrzynki ztz

1.1.4 Sprat

wiertarki , szlifierki , spawarka

1.1.5 Transport

Samochéd dostawczy do 0,9 t

1.1.6 Wykonanie rob6t

Zakres prac zwizanych z wykonaniem instalacji odgromowej obejmuje wyraiamstalacji odgromowej poziomej i
pionowej. Wszystkie roboty wykoiazgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rotbdidowlano -
montaowych, cz. V i instalacje elektryczne”, oraz obamijacymi normami i przepisami.

1.1.7 Kontrola jakosci robot

Nalezy przeprowaddi kontrok wykonania robét w nawraniu do obmiaru.

1.1.8 Obmiar robot .

Jednostkami obmiarw s

dla uchwytéw, zcz, skrzynek zicz — szt

dla uktadanych przewodéw, rur - mb

1.1.9 Sposéb odbioru robot

Odbioru robét dokonuje Inspektor na podstawie obuniabét.

1.1.10 Przepisy zwjzane .

PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektaatiowlanych — sprawdzenie zgodcicz przepisami.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budavd - montaowych, cz. V i instalacje elektryczne”

03. ROBOTY MALARSKIE OLEJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 ®ymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
malarskich farbami podktadowymi i farbami nawigraiowymi olejnymi elementéw metalowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
i odbiorzerob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

a) oczyszczenie elementdw metalowych z brudu i jstarey

b) przygotowanie starych powtok olejnych do malowani

c) zagruntowanie fagpopodkiadovy

d) wykonanie pierwszego i drugiego malowania farhwierzchniow olejma
2.0. MATERIALY.
Farba podktadowa, emalia nawierzchniowa, ramzealnik
3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice slpgdzle , odkurzacz , drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na powierzchni ze starej farbynaigprzystpuje st po dokladnym oczyszczeniu z pytu ,
brudu i innych zanieczyszcaeoraz odpryskéw starej farby. Malowanie wykonuje ¢ sipo zagruntowaniu i
zaszpachlowaniu podia farty podkiadows, dwukrotnie nakladap cienkie warstwy emalii za pomecpedzla, watka
malarskiego lub pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Powierzchnie powtok powinny ldy bez uszkodze, smug , przéwitdw , plam i §ladow pdzla. Nie dopuszcza i
pekania , tuszczenia si powtoki , odstawania od podia oraz widocznych aczen i poprawek. Powtoki powinny
by¢ odporne na tarcie tkamin dawa potysk na pomalowanej powierzchni.
7.0.  OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@ainych deklaracji zgodéao
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
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9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-C-81607:1998 Emalie olejngaviczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowepaimeryzowane styrenowane

04. ROBOTY DOCIEPLENIOWE ( z wypraw a tynkarska)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STh) wymagania dotyczce wykonania i odbioru zwrzane z
dociepleniengcian obiektu {ciany istniejce).
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcécdokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

- uzupetnienie tynkéw

- przygotowaniecian przez zmyciécian czysi woda pod cénieniem

- przyklejenie piyt styropianowych grub. 10cm, 15cktiény), 3cm (dcieza), 1cm, 8 cm (gzymsy), 7 cm

(mostki ttermiczne, typu FS (samogase) frezowane oggtasci objgtosciowej 20kg/m3
- pokrycie styropianu warstwzbrojaca z masy klejcej z zatopion siatka z widkna szklanego, do wys 2 m
druga warstwa siatki.

- wtopienie narénikéw ochronnych otwordw, gzymsu, nanikow scian

- wykonanie tynku nawierzchniowego akrylowego,baramgekl,5mm

- wykonanie tynkuzywicznego na cokole
2.0. MATERIALY.
Sciany, gzyms, mostki termicznesaeza: piyty styropianowe odmiany EPS 70-038stgsci obj. Ys=20kg/m3 gr.1, 7, 8,
15cm, 3cm, struktura styropianu zwarta o podsagonej izolacyjnéci, trudnozapalna, wytrzymaté na rozrywanie sit
prostopadi do powierzchni > 8N/m2, zaprawa klejowa do styropianu nairex systemowa, kotki wkcane z diug
strehy rozprzna i tbem metalowym, siatka z widkna szklanego, zaimpregn@vanpodwyszonej odporréci na
rozrywanie > 145g/m2, tynk akrylowy barwiony nakrapiany @mm, wspotczynnik nasgkliwosci powierzchniowej
<0,3kg/m2h0,5, opér dyfuzyjny Sd=0,02m, nari&i ochronne, listwa cokotowa
Cokot: piyty styropianowe odmiany XPS gr.10cm, zaprawgdde do styropianu mineralna systemowa, kotki edane z
dluga streh rozprzna i tbem metalowym, siatka z widkna szklanego, zaimpregn@aampodwyszonej odpornéci na
rozrywanie > 145g/m2, dwie warstwy, tyrlywiczny, naraniki ochronne. Plyty styropianowe typu FS e@sgpici obj.
Ys=20kg/m3 gr.14cm, zaprawa klejowa do styropianu, siakatdkna szklanego, tynk akrylowy, tynkywiczny,
narazniki ochronne, listwa cokotowa,
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, wzorniki, fatyesaatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Szczegdtowy opis robét zawarty jest w instrukcjBIfir 334/96”Ociepleniécian zewrtrznych budynkéw metedekka”
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jaka $cian, zaakceptowanie istniglych odchytekician przez Inwestora. Pozostatle wymagania wg
instrukcji ITB 334/96.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego zakresu robat.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ¢lie w oddzielnej pozycji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwiPiyty styropianowe (PS-E) Instrukcja ITB nr 334/96
"Ociepleniescian zewrtrznych budynkdéw metedekka” Aprobata techniczna ITB AT-15-3662/99

05. ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 ®ymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t
blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
i odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
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1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

utozenie izolacji z papy termozgrzewalnej pod parapety

wymiana parapetéw na parapety z blachy powlekakefzéwkami

wymiana obrobek blacharskich na obrébki z blachylpkanej

wymiana rynien i rur spustowych PCV

2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr. 4,7mm, roztwor asfaltowy graoyujobrobki blacharskie z blachy gr. 0,6 mm ocynkowana
i zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwa pasywnastwa farby gruntowej i warste zewrgtrzm
kilkupowtokowa z plastisilu 0 4cznej grub. 175sm, uchwyty rynien i rur spustowych, parapety gr. 0,7mm z jac
powlekanej z kcowkami, rynny i rury spustowe PCW.

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzt dla rob6t dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.

Reczny

5.0.  WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm ukladarth parapety po zagruntowaniu podéo $srodkiem
gruntupcym, klejona metogl termozgrzewalm na catej powierzchni. Wszystkie obrobki wykonujee sz  blachy.
Gorna czs$¢ obrébki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody za pamtaw. wydry lub za pomog
obrébki dwudzielnej. Wymiana rynien i rur spustowych. Wsma parapetow zewtrznych na parapety z blachy
powlekanej .

6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw nale przeprowadzi na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i aanikéw wg
wymaga wspélnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrébek blacharskich.

7.0.  OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Roboty rusztowaniowe ¢te w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stgloocynkowanej i cynkowej. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

06. OKLADZINY SCHODOW ZEWN ETRZNYCH

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 ®ymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z wykonaniem okfadzin schodéw z plytek<c

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngécdokumentaciji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdét obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :

1. naprawa i zagruntowanie pogio
2. przyklejenie ptytek mrozoodpornych 30*30
3. monta cokolika z ptytek mrozoodpornych wys. 15cm

2.0. MATERIA}Y.

piytki mrozoodporne, klej do plytek mrozoodporngpzawa spoinaga,srodek gruntuicy

3.0. SPRZET | MASZYNY

narzdzia do cgcia plytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgattio podktadéw, szpachle do nanoszenia

klejéw, pace gbate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania posadzki z ptytek obejmupestipujace czynnéci:

- zagruntowanie podi@, przyklejenie ptytek , zaspoinowanie przerweddy ptytkami, monta cokolika z ptytek z
wykonczeniem listw

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gérnej powierzchni podia sprawdzé tata o diugcci 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny

w dowolnym miejscu nie mag by¢ wieksze nz 3 mm na diugéci taty. Wilgotnas¢ podkiadu nie mee by

wieksza nk 3%, a jego wytrzymal® R min = 12 MPa. Podkitad winien on byczysty i trwaty. W przypadku

wickszych odchyle w badanych plaszczyznach winien¢ bjodatkowo wyréwnany maswygtadzagca.
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Szczeliny dylatacyjne w podktadzie powinny¢byykonane w miejscach dylataciji, w progackwdowych.
7.0. OBMIAR ROBOT

Wg wskazé wspoélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgpoawdzajc :

1. rodzaj aytych materiatow

2. wyglad zewrtrzny schodow

3. szeroké¢ i prostolinijng¢ spoin,

4. doktadné¢ i starann& wykonczenia schoddw na catej powierzchni
5 jakasci zakotwienia elementéw obramoweych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10.PRZEPISY ZWIAZANE.

07. OKNA | DRZWI
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji techniczngjwymagania dotyerce drzwi wraz z ich osadzenieméeianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istomx& dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, izeadji
i odbiorze rob6t wymienionych wp 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:
- wykonanie pomiaru otworu drzwiowego z odpowiednitm @znakowaniem
- wykonanie drzwi u producenta
- przewiezienie elementdéw na plac budowy
- zamontowania drzwi w istniggym otworze
- uszczelnieni styku ramy zeiam
2.0. MATERIALY
Drzwi zewrgtrzne - aluminiowe petne ciepte z saytibustronnie bezpieczn
3.0. SPRET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do monta drzwi.
4.0. TRANSPORT
Samochodowy,eczny
5.0. WYKONANIE ROBOT
Drzwi dostarcza gina budow w stanie ostatecznie wykozonym. Do zabudowania drzwi skrzydie gidejmuje. Na czas
wykonywania uszczelnieoraz podczas prowadzenia robét malarsko — tynkarskich idopwinny by¢ ostonkte folia
ochronm lub tadma malarsk. Do zamontowania dieznicy w osciezu stosowd rozpierane kotwy lub wity
zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna diggpagtbienia hcznika wynosi 120 mm - dlécian z cegly.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
etapl — na zgodrié elementéw z aprobatechnicza
etapll — roboty ulegafe zakryciu , podparcie progéw, zamontowardigeznic, uszczelnienie luzow
etap Il — cechy geometrycznéoieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyby i oké, zamykanie skrzydet
bez zacj¢, brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢zarem wiasnym), zamkgtie skrzydto winno
doleg& do dicieznicy rbwnomiernie.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obg¢te ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiegmatastawie wpiséw do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

08. ROBOTY TYNKOWE (zewngtrzne)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sh) Wymagania dotycxe wykonania i odbioru zwrane z
uzupetnieniem tynkéw i wykonaniem tynkéw na murkach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcécdokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacph techniczm.

Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
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-oczyszczenie podim z kurzu szczotkami, uswmie plam z rdzy i substancji ttustych ( przez zmycie
10% roztworem szarego mydia)
-nadmiernie such powierzchrg muru zwiky¢ wodh bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
-stosowé zaprawg cementowo-wapierno konsystenciji9,K 11 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3,4 mm)

2.0. MATERIALY.

Materialy wg PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY

Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynk#s wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0.  WYKONANIE ROBOT.

Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynrii :
-wyznaczenie lica powierzchni tynku nd&cianach, wykonanie obrzutkiscian, wykonanie narzutu na
powierzchn¢ $cian, wykonanie gtadzi wraz z zatarciem, wykuaadcieznicy , wyskokow , wak.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 gruB.,4 mm.Narzut powinien ky nanoszony po zwraniu zaprawy

obrzutki. Podczas wyrownywania naje warstwe narzutu docisk&d paa przesuwam stale w jednym

kierunki.Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapéerinl:5

Gladz naleey nanost przed zwizaniem zaprawy narzutu. Stosawazapravg cementowo-wapiern 1:1:2 o

konsystencji7,10 cm ,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o uziarnie@jd5, 0,5 mm. Zatarcie na gtadko

packy drewnian.

« OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiegsow do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.

PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarementowo-wapienne.

PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkgvykiych.

09. ROBOTY IZOLACYJNE FUNDAMENTOW
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sifwymagania dotyeace wykonania i odbioru robét izolacyjnych
fundamentow.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istatma¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i cattzie rob6t
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :
» rozbiérka opaski betonowej
« odkryciescian fundamentowych poprzez wykonanie wykopu
e uzupetnienie zniszczonych tynkéw
« wykonanie izolacji przeciwwilgociowych pionowyc®* lepikiem
« wykonanie izolacji cieplnej ze styropianu XPS dicth
e przyklejenie 1 warstwy siatki z tworzywa sztucznego
e izolacja pionowdrodkiem gruntuicym
* izolacja pionowa foli kubetkowa
* wykonanie zasypki przycianach fundamentowych
* wykonanie opaski z keramzytu na podsypce piaskowej
2.0. MATERIALY.
roztwor asfaltowy , lepik, styropian XPS 10 cnatka z wiokna szklanego, zaprawa kbgj, folia kubetkowa, zaprawa
cementowa, keramzyt 10cm, ohraebetonowe, piasek
3.0. SPRZET | MASZYNY.
szczotki, pace, kielnie, topaty, betoniarka
4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Roboty winny by prowadzone pod konteplprawnionej osoby oraz inspektora nadzoru.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidiéeiowykonania izolacji pionowej muréw
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7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspdlnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Przy odbiorze robét natg zwrdck uwag na wykonanie izolacji pionowej lepikiem.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH
Nie wystpuja

10. ROBOTY REMONTOWE POKRYCIA DACHOWEGO
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 ®ymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t
remontowych dachu.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
i odbiorzerob6t wymienionych w p. 1.1
1.3.Zakres rob6t obgtych specyfikacph techniczm.

- oczyszczenie podia

- monta murlat 16*20cm, mocowanie za pomdatownika w ksztatcie L co 60 cm - murtata -dach

- ulozenie warstwy styropianu FS20 gr. 16cm jednostrotami@énowanego

- zamocowanie pokrycia do podiza pomog kotkow teleskopowych

- przyklejenie 1 warstwy papy nawierzchniowej
2.0. MATERIALY.
papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr.4,7mm, roztwtaltasyy gruntupcy, styropian jednostronnie laminowany
pap FS20 gr. 16cm, kotki teleskopowe
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla rob6t dekarskich z papy,.
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Oczyci¢ poditaze. Zamocowa murtaty za pomog katownika w ksztalcie litery L mocowanego do murfaty i powielnni
dachu co 60 cm. Utgy¢ warstwg styropianu jednostronnie laminowanego papamocowa pokrycie do podiaa kotkami
teleskopowymi. Utay¢ warstwe papy nawierzchniowej gr. 4,7mm, kéeinetod, termozgrzewalsp na catej powierzchni.
Wszystkie obrobki kominoéw wykonuje iz papy i listew z blachy powlekanej. Na wszystkie elementpnpive
wystapce naley wywinaé pag na wysokdé min. 200 mm, zabezpieczgnprzed uszkodzeniami mechanicznymi
obrébkami blacharskimi. Goérna €& obrobki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody za pamoc
tzw. wydry lub za pomacobrébki dwudzielnej.
6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie wygdu zewrtrznego pokrycia polega na aglzinach zewstrznych i stwierdzeniu braku dziur,
peknie¢, zarysowa, prostolinijndgci. Sprawdzenie umocowania blachy, rynien, rur spustow$giiawdzenie obrdbek
blacharskich kominéw. Sprawdzenie szczétiowybranych miejsc poprzez poddanie ich przez 15 minut tdaia
strumienia wody z wza , obserwujc czy splywajca woda nie zatrzymuje gina powierzchni pokrycia lub czy
nie przenika przez nie twaiz zacieki.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspoinych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

11. OKLADZINY BALKONOW

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 ®ymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z wykonaniem okfadziny balkonéw z phy@ies.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotrécatokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :

skucie posadzki

zagruntowanie podia

izolacja z papy termozgrzewalnej

wylewka cementowa z siatkbrojaca

przygotowanie podi@ do przyklejenia ptytek Gres

przyklejenie ptytek Gres 30*30

ogakrwnpE
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7. monta cokolika z ptytek Gres wys. 10cm

8. monta listwy wykanczajacej

2.0. MATERIALY.

zaprawa cementowa m. 8@rodek gruntujcy, papa termozgrzewalna, piytki Gres 30*30, klej do plytekprawa

spoinupca, listwa wykaczapca

3.0. SPRZET | MASZYNY

narzdzia do cgcia plytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgattio podktadéw, szpachle do nanoszenia

klejéw, pace gbate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0.  WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania oktadziny schodow z plytekjohge nastpujace czynnéci:

- napraw schodéw, zagruntowanie podtn, przygotowanie powierzchni pod przyklejenie piytek pgreetaenie kleju
na podkiad przy #yciu szpachli stalowej, przyklejenie plytek , zaspoinoigaorzerw medzy ptytkami, monta
cokolika z ptytek Gres, wykiwzenie stykéw posadzki z cokolikiem przez zeoweanie listwy wykaczapcej

6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gornej powierzchni podia sprawdzé tata o diugdici 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny

w dowolnym miejscu nie mag by¢ wigksze ni 3 mm na diugéci taty. Wilgotnas¢ podkiadu nie mee by

wigksza nk 3%, a jego wytrzymak®¥ R min = 12 MPa. Podkfad winien on byczysty i trwaty. W przypadku

wickszych odchyle w badanych plaszczyznach winien¢ bjodatkowo wyréwnany maswygtadzagca.

Szczeliny dylatacyjne w podktadzie powinny¢byykonane w miejscach dylatacji, w progackzwdowych.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg wskazé wspoélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskispoawdzajc :

1. rodzaj aytych materiatow

2. wyglad zewrtrzny schoddéw

3. szeroké¢ i prostolinijng¢ spoin,

4. doktadné¢ i starann& wykonczenia schoddw na catej powierzchni
5 jakaici zakotwienia elementéw obramoweych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

12. ROBOTY ZIEMNE BUDOWLANE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sd Wwymagania dotycze wykonania i odbioru robét zazanych
z wykonaniem wykopéw pod fundamenty.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotnas¢cczlokumentacji technicznej przy realizacji przy odbiorze
robot wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacj techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci
wykonanie wykopow o gbokasciach ~ 1,10 m wécianach pionowych kopagkprzedsibiorma i recznie,
transport ukopanego gruntu na sklad (dénigfszego zasypania) i gziowy wywoz na odl. do 5 km.,
oczyszczenie dna wykopu z odpadéw materigdbidowlanych
uktadanie i1 zagszczenie gruntu ulepszonego warstwami co 30 cm przy zastoso ubijakow
mechanicznych
10. zagszczenie gruntu zasypowego przy konstrukcjaetbetowych nie mze powodowd uszkodzenia warstw
izolacji przeciwwilgociowej.
2.0. MATERIALY.
Grunt pochodqcy z ukopu.
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Koparka przedsgbierna , topaty , ubijaki do zeggczania.
4.0. TRANSPORT.
Samochody- wywrotki , taczki.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wytyczy¢ obszar przewidzianych do wykonania robétwvgtafundamentowe).
Wykona odspajanie gruntu koparkz odteniem ziemi na odktad. Warstwgruntu wynosgca 20 cm przewiduje
sie wykopa recznie bezpgrednio przed wykonywaniem fundamentéw dla ookir podida. Mazna take dla
wykopow zamiast obudowy stosawaezpieczne ukosowanie skarp.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT
Kontrola polega na sprawdzeniwlgbkasci wykopdéw , stan zawilgocenia podéo i jakdci gruntu go
budupcego. Bigaco kontrolowé zasypk gruntow i stopié jej zagszczenia.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

©oNo
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Wedlug wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB ODBIOR ROBOT

Roboty odbiera inspektor na podstawie zapisdvdzienniku budowy z zachowaniem warunkowigjgzej
dokumentacji.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane. Wymagamiaakresie wykonania i badania przy odbiorze.
PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazaymbole , okréenia.

13. ROBOTY FUNDAMENTOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycce wykonania i odbioru robét
fundamentowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istatma¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i agitzie rob6t
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacj techniczr.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :
» komisyjne rozeznanie w wykopie rzeczywistegdadu warstw gruntowych oraz wwosci fizycznych i
mechanicznych gruntéw (przed zémiem betonéw podktadowych)
» sprawdzeniesrodkbw zabezpieczagych przed przemarzmiem podida , przed zalaniem wykopu przez
wody powierzchniowe lub opadowe
* wykonanie podbudowy z chudych betonéw
* wykonanie izolacji przeciwwilgociowych w pozigentawy
« wykonanie fundamentowelbetowych
* wykonanie zasypek bezfrednio przyscianach fundamentowych oraz pog@anami.
2.0. MATERIALY.
Beton kl. B 20 , stal zbrojeniowa 18G2, deghnie z tarcicy , drewniana obudowa wykopowzymé
przekroje typowe)
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Deskowania inwentaryzowane lub indywidualne.
4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , betoniarki na podwoziaemochodowych z pomppdo podawania betonu.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Roboty winny by prowadzone tak, by nie naruézgtruktury gruntu rodzimego pasj fundamentu.
Otulenie petéw zbrojeniowych nie mie by mniejsza i 5,0 cm grednica pgtdw nagnych min. 12mm , a
strzemion 6mm.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidicied usytuowania fundamentow w planie i na sprawdzeniu
poziomu posadowienia zgodnie z projektem oraz na spravdzerawidtowdci wykonania robot:
ciesielskich , zbrojarskich , betonowych i izglgych.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspélnych.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Przy odbiorze rob6t naky zwrdécic uwag: na zakres tolerancji wymiaréw i odchylenia: w poziomie ododyp
konstrukcji nie powinny b§ wieksze nik 5 cm, odchylenia od wierzchu nie ghisze nk 2 cm. Odchylenia w
usytuowaniu osi fundamentéw w planie nie mqgzekracz& dla podstawy o szerod@ £2m - 1cm.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH
Nie wystpuja
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie t@epnie budowli obliczenia statyczne i projekimie.

14. ROBOTY MUROWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii8T) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru murkow
wejscia do budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakdnat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbaorze robét
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj murowanie murku gr. 12 cm z bloczkéw betonowych.
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2.0. MATERIALY.

Bloczki betonowe, zapr. cem-wap

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Pion murarski, tata murarska , poziomica uniakrs , przecinak murarski , skrzynia do zaprakiglnia

murarska , czerpak blaszany.

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavia.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Murki  wykonywat warstwami z zastosowaniem prawidiowego axé@nia i grubéci spoin maliwie
réwnomiernie na catej dtugoi. Bloczki winny by czyste i wolne od kurzu i zanieczyszézeprzed
utozeniem naley je zamocz§ w wodzie.
Roboty prowadzi w temperaturze powej 0°C. Grubg¢ spoin 12 mm pozioma , 10 mm pionowa z
murowaniem na tzw. puste spoiny.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie bloczkéw: wymagana klasa , wymiary i ksztaitzbla szczerb i ¢knie¢ , odpornd¢ na
uderzenia , sprawdzenie przetomu ze zwrOcenigmagi na zawartd margla, nagkliwosé.
Zaprawa winna Wy przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.
Skiad obgtosciowy zaprawy dobiera doswiadczalnie , konsystencja wg i@ pomiarowego 6+ 8. Cement
portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla mwr naley przyja¢ z tablicy 10-37.
~Warunkéw technicznych wykonania i odbioru ébbbudowlano-montawych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuawgintrojektowej i przepisbw zwdanych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe

PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

15. OPASKA WOKOt BUDYNKU
1. Wsiep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji techniczney ssymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t zezanych z realizagj
opaski wokét budynku z keramzytu.
1.2.Zakres robot obptych specyfikacp techniczm.
- rozbiorka starych ptytek chodnikowych
ustawienie obrzgy betonowych 30*80
wykonanie podsypki piaskowej
wykonanie opaski z keramzytu 10cm
2. Materiaty.
piasek srednioziarnisty, obrzea betonowe 30 x 80 cm, keramzyt
3. Sprzt.

mioty pneumatyczne, zesgczarka, mieszarka
4. Transport.
samochdd samowytadowczy
5.Wykonanie robot
rozebranie starej opaski z ptyt chodnikowych
utozenie obrzey.
wykonanie rowkdéw pod obrze, ustawienie obrzg na piasku grub. 5 cm, wypetnienie spoinenizy prefabrykatami
piaskiem
Wykonanie podsypki piaskowej
Piasek do wykonania podsypki powinienébyoziozony w sposdb zapewnigy osiagnieciu wymaganych spadkéw.
Po kaicowym wyprofilowaniu podsypki naly przystpi¢ do jej zagszczania.. Zagszczanie powinno pogtowa
stopniowo od dolnej do gdérnej kradzi warstwy. Wykonawca jest zoboagiany do przeprowadzenia napraw
warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw atferycznych takich jak: opady deszczinieg i mroz.
Koszty tych napraw @ objgte cem jednostkowa 1 mi warstwy. Koszt naprawy wynikly z niewdaiwego
utrzymania warstw obety Wykonawg robot.
Wykonanie obrzey oraz nawierzchni opaski .
Ustawienie obrzgy betonowych z obsypaniem zewtrznej $ciany pospotk wraz z ubiciem. Spoiny 0 szeros@
nieprzekraczage] 1 cm wypeint piaskiem. Po ulzeniu nawierzchni opaski z keramzytu nawierzehriagscic
piyta wibracyjra. Po wykonaniu zagzczenia nawierzchpinalery uzupeint oraz 2- krotnie pota wods.
6.Kontrola jakosci robot.
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Kontrola réwndci podiaza polega na sprawdzeniu spadkéw poprzecznych. Kontrolesgakvykonania podbudowy

z piasku polega na zmierzeniu grdbb warstwy. Badania kontrolne przed wykonaniem podbudobsjmup kontrok

jakosci materiatdw w okresie dostaw, kontrglhkasci wykonania podiza.

7.0bmiar robdét.

1) Obrzea - jednostk obmiarow jest 1 mb

2) Podsypka i nawierzchnia - jednastkbmiarovy jest 1 m?

8.Sposéb odbioru robdét.

Wszystkie roboty drogowe odbiera Inspektor ad Inwestorskiego.

9. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towayszcych.

Nie wystpuja

10.Przepisy zwazane.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe - Rgbaiemne

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu - eléyemawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych - Krawzniki i obrzeza chodnikowe

PN-84/B-6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzcnbigowych

16. TYNK ZYWICZNY
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} symagania dotycre wykonania i odbioru robot
zwiazanych z tynkowaniergtian tynkiemzywicznym
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
i odbiorzerob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :oczyszczeni podi@ mechaniczne i zmycie z kurzu, zagruntowanie pazalto
przygotowanie zaprawy z mieszanki tynkowej, naniesieajgrawy na podize pacly stalows, nakladanie powierzchni
struktury poprzez zatarcie pack tworzywa sztucznego
2.0. MATERIALY.
Praparat gruntagy, tynkzywiczny
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkarskieorniki, faty, mieszatka do zapraw, pace
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzie gmgice czynndci: naniesienie podktadu gruntigiego, naniesienie tynku
zywicznego
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Powierzchnia tynku powinna odpowid@dzamierzonej kolorystyce i fakturze
7.0.  OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspoinych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.



